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Kugelflihrung / ball guide : Last/load max. m= 2 kg

MaRblatt mit Servomotoren / Dimension drawing with servo motors
Die Ausrichtung von Motorstecker und Geberstecker sind in Standardstellung gezeigt
The orientation of the motor and encoder connectors are shown in their default positions
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SER39xx Standard

Achse/ Achs-Typ/ Standard-Motor/  |Getriebe/| Hub max./| Wiederhol- | Hub/Umdrehung
axis axis-typ standard-motor gear stroke genauigkeit/ | stroke per
repeatability | revolution
Servo- X integrated SER 3910 /4L_S SOTO | PLE80 | 300mm +/- 0,1 100mm /i
motor
Z integrated SER 3910 /4L_S SOTB | ohne/ | 150mm +/- 0,1 100mm /i
without
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