Hinweis:

Uberstand der Motor-
adapterplatte nur bei
LM-P608 B mit
Getriebe PLE120

Note:
Projction of

motorplate only if
LM-P608 with
gear PLE 120

Laufwagen in Schaltposition
Carriage in switching position
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Kugelfuihrung (K) / Ball guide

Rollenfihrung (R) / Roller guide: Last / Load max. m= 40 kg

: Last/ Load max. m= 60 kg
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Laufyvage_n in Schaltpositip_n /
Carriage in switching Positio 255 X 335
(330)* (410)*
590 + Hub / Stroke

Achs-Profil / Axis-profile

Einzelheit / Detail Z M1:2.5
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Ansicht / View A M 1:2,5
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Malblatt mit Servomotoren / Dimension drawing with Servo motors
Die Ausrichtung von Motorstecker und Geberstecker sind in Standardstellung gezeigt.
The orientation of the motor and encoder connectors are shown in their default positions.
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LM-PH608KT100

Achse Achs-Typ/ Standard-Motor/ Getriebe/ Hub max,/ Wiederhol- | Hub/Umdrehuing
Axis Axis-typ Standard-motor Gear Stroke genauigker roke per
Repeatability| revolution
Schritt-
X LM-PH608RT100 VRDM 31117 LWC OO 5500mm +/- 0,1
motor (LM-PH608KT100) 100mm
Stepper-
motor
Servo-
oder X &Mﬁ?ﬂ%‘éﬁﬁmg) SER 3913 /4L _S SOTO | PLE 80 | 5500mm +/- 0,1 175mm /i
Schritt-
motor mit
Getriebe
Servo-
motor or
Stepper-
motor
with gear
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